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- Doctorado en Ingenieria (Ph.D.)
Gunma University (Japon)

Laboratorio de Ingenieria MecatronicRobotica, 2006
- Magister en Ingenieria de Sistema Mecanico

Gunma University (Japon)

Laboratorio de Ingenieria MecatronicRobotica, 2003
- Bachiller en Ciencias

Pontificia Universidad Catolica del Peru (Peru)

Ingenieria Electrénica, 1998

- Coordinador de la Maestria en Ing. Mecatronica
- Coordinador de Investigacion de Desarrollo

de la Seccion Electricidad y Electronica
- Coordinador de Asuntos Internacionales

de la Facultad de Ciencias e Ingenieria
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W‘ll DEL PERU

¢ QUE ES LAINGENIERIA MECATRONICA?

En la revistacientifica fiTransactions
of Mechatronic® de 1996 sedefinea
la ingenieria mecatrénica como la
iIntegracion sinergica de la ingenieria
mecanica, electronicay el control
Inteligente por computadoraen el
disenoy manufacturade productosy

procesosndustriales
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CONOCIMIENTOS DELINGENIEROMECATRONICO

Estatica, Dinamica, Resistencia de Materiales,
Elementos de Maquinas, Mecanismos, Hidraulica,
Neumatica, Dibujo Asistido por Computadora,
Procesos de Manufactura, Procesos Industriales,
Electromagnetismo, Circuitos Digitales, Circuitos
Analdgicos, Sistemas Digitales, Microprocesadores,
Maquinas Eléctricas, Sistemas de Comunicaciones,
Sistemas de Control, Procesamiento Digital de
Senales, Circuitos Eléctricos, Robotica,
Programacion, Economia, Gestion, Innovacion,
Etica, etc.

GusTAVO KATO IsHIZzAWA , PH.D. DEPARTAMENTO DE INGENIERIA gkato@pucp.edu.pe
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ACTIVIDADES DEL INGENIEROMECATRONICO

- Disefar y construir sistemas mecatronicos integrando
componentes mecanicos, electronicos e informaticos.

- Realizar proyectos de automatizacion de procesos industriale

- Concebir e integrar sistemas automatizados de fabricacion.

- Montar, operar y mantener equipos y sistemas automatizados

- Administrar sistemas de automatizacion integrada.

- Participar en proyectos interdisciplinarios.

- Seleccionar y aplicar dispositivos electronicos y mecanicos.

- Desarrollar nuevas maquinas y equipos.

- Participar en proyectos de investigacion y desarrollo de
sistemas mecatronicos.

- Utilizar herramientas computacionales para simular, visualizar
analizar el comportamiento de maquinas, circuitos y procesos

GusTAVO KATO IsHIZzAWA , PH.D. DEPARTAMENTO DE INGENIERIA gkato@pucp.edu.pe
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INGENIERIA MECATRONICA EN ELPERU - ACADEMICO

PREGRADO

- Universidad Nacional de Ingenieria (Lima)

- Universidad Nacional de Piura (Piura)

- Universidad Tecnolégica del Peru (Lima)

- Universidad Nacional de Trujillo (La Libertad)

- Universidad Ricardo Palma (Lima)

-Uni versidad Andina ANAN®stor
- Pontificia Universidad Catolica del Peru (Lima)

- Universidad Catolica de Santa Maria (Arequipa)

- Universidad Alas Peruanas

POSGRADO
- Pontificia Universidad Catolica del Peru (Lima)
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INGENIERIA MECATRONICA EN ELPERU- INDUSTRIAL
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DEL PERU

ROBOTICA EN ELMUNDO

¢, Qué es un robot?

Sistema mecatronico inteligente
capaz de sensar e interactuar
con su ambiente.

¢ Para qué se construyen robots?

Para realizar trabajos peligrosos o
repetitivos en vez de los humanos,
para la educacion y para el
entretenimiento.

GusTAVO KATO IsHIZzAWA , PH.D. DEPARTAMENTO DE INGENIERIA gkato@pucp.edu.pe
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ROBOTICA EN ELMUNDO
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ROBOTICA EN ELMUNDO
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ROBOTICA EN ELMUNDO
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