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- Doctorado en Ingeniería (Ph.D.)

Gunma University (Japón)

Laboratorio de Ingeniería Mecatrónica - Robótica, 2006

- Magister en Ingeniería de Sistema Mecánico

Gunma University (Japón)

Laboratorio de Ingeniería Mecatrónica - Robótica, 2003

- Bachiller en Ciencias

Pontificia Universidad Catolica del Perú (Perú)

Ingeniería Electrónica, 1998

- Coordinador de la Maestría en Ing. Mecatrónica

- Coordinador de Investigación de Desarrollo 

de la Sección Electricidad y Electrónica

- Coordinador de Asuntos Internacionales 

de la Facultad de Ciencias e Ingeniería
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En la revistacientíficañTransactions

of Mechatronicsòde1996, sedefinea

la ingeniería mecatrónica como la

integración sinérgica de la ingeniería

mecánica, electrónica y el control

inteligente por computadora en el

diseñoy manufacturade productosy

procesosindustriales.

¿QUÉ ES LA INGENIERÍA MECATRÓNICA?
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CONOCIMIENTOS DELINGENIEROMECATRÓNICO

Estática, Dinámica, Resistencia de Materiales, 

Elementos de Máquinas, Mecanismos, Hidráulica, 

Neumática, Dibujo Asistido por Computadora, 

Procesos de Manufactura, Procesos Industriales, 

Electromagnetismo, Circuitos Digitales, Circuitos 

Analógicos, Sistemas Digitales, Microprocesadores, 

Máquinas Eléctricas,  Sistemas de Comunicaciones, 

Sistemas de Control, Procesamiento Digital de 

Señales, Circuitos Eléctricos, Robótica, 

Programación, Economía, Gestión, Innovación, 

Ética, etc.



FORO DE CIENCIA TECNOLOGÍA E INNOVACIÓN TECNOLÓGICA

AREQUIPA - 2009

GUSTAVO KATO ISHIZAWA , PH.D. DEPARTAMENTO DE INGENIERÍA gkato@pucp.edu.pe

ACTIVIDADES DEL INGENIEROMECATRÓNICO

- Diseñar y construir sistemas mecatrónicos integrando

componentes mecánicos, electrónicos e informáticos.

- Realizar proyectos de automatización de procesos industriales.

- Concebir e integrar sistemas automatizados de fabricación.

- Montar, operar y mantener equipos y sistemas automatizados.

- Administrar sistemas de automatización integrada.

- Participar en proyectos interdisciplinarios.

- Seleccionar y aplicar dispositivos electrónicos y mecánicos.

- Desarrollar nuevas máquinas y equipos.

- Participar en proyectos de investigación y desarrollo de  

sistemas mecatrónicos.

- Utilizar herramientas computacionales para simular, visualizar y

analizar el comportamiento de máquinas, circuitos y procesos.
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INGENIERÍA MECATRÓNICA EN ELPERÚ - ACADÉMICO

PREGRADO

- Universidad Nacional de Ingeniería (Lima)

- Universidad Nacional de Piura (Piura)

- Universidad Tecnológica del Perú (Lima)

- Universidad Nacional de Trujillo (La Libertad)

- Universidad Ricardo Palma (Lima)

- Universidad Andina ñN®stor C§ceres Vel§squezò (Puno)

- Pontificia Universidad Católica del Perú (Lima)

- Universidad Católica de Santa María (Arequipa)

- Universidad Alas Peruanas

POSGRADO

- Pontificia Universidad Católica del Perú (Lima)
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INGENIERÍA MECATRÓNICA EN ELPERÚ - INDUSTRIAL
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ROBÓTICA EN EL MUNDO

¿Qué es un robot?

Sistema mecatrónico inteligente

capaz de sensar e interactuar

con su ambiente.

¿Para qué se construyen robots?

Para realizar trabajos peligrosos o 

repetitivos en vez de los humanos, 

para la educación y para el 

entretenimiento.
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